
• 使用者個人に適合した福祉機器・義肢装具の設計と製作
を支援するCAD/CAMシステムの開発

義肢装具は現状，義肢装具士個人の持つノウハウを基に，手
作業によって製作されている．この作業をコン
ピュータ上のシステムで置き換えられるように，
以下の支援を行う．

人体三次元形状の入力→義肢装具形状の生成
→人体モデルによる適合評価シミュレーション
→３Dプリンタによる試作

CADｼﾐｭﾚｰｼｮﾝ/CAM技術による
義肢装具の開発・医療機器の開発

研究の概要と特徴

研究の内容

研究の効果並びに優位性

技術応用分野・企業との連携要望

システム理工学部 生命科学科 福祉人間工学研究室

教 授 花房 昭彦
■お問い合わせは 芝浦工業大学 複合領域産学官民連携推進本部 03-5859-7180   sangaku@ow.shibaura-it.ac.jp

• 使用者個人に適合した福祉機器・義肢装具の設計と製作を支援するCAD/CAMシス
テムの開発

• φ3mmの微細な鉗子を用いた手術システムの開発

使用者個人に適合した福祉機器・義肢装具を効率的に提供可能

3Dプリンタによる製造技術，鉗子など微細加工技術を持つ会社との連携希望
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図3 力センサを搭載した大腿
義足と三次元機構モデル

図1 短下肢装具による歩行シミュレーション

• φ3mmの微細な鉗子を用いた手術シス
テムの開発

図4 試作した実物大脳腫瘍手術用鉗子
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